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Aufgabe 45

Zeige, dass die Matrix A orthogonal ist:
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4 Punkte

Aufgabe 46

Invertiere die Matrix aus Aufgabe 45.

4 Punkte

Aufgabe 47

Es seien jeweils V = {P1.P2, P3, P4}und D=
{

P1.P2, P3

}

die Eckpunkte eines regelmäßigen Vierecks beziehungsweise eines regelmäßigen Dreiecks.

Wähle den Ursprung eines Koordinatensystems so, dass er jeweils im Schwerpunklt der Figuren
liegt.

Gib dann alle MatrizenM ∈O(2) an, die eine Abbildung von V bzw. D auf sich beschreiben und
Elementen der Symmetriegruppe S4 bzw S3 entsprechen, also alle Drehungen, Spiegelungen,
Drehspiegelungen usw. die möglich sind.

4 Punkte

Aufgabe 48

Führe jeweils die Polynomdivision durch:

(x5− 1): (x− 1)

(x4− 2) : (x− 1)

4 Punkte
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