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# Aufgabe 8.3
r e s t a r t ;
wi th(L inearAlgebra) :
M  : =  M a t r i x ( [ [  a  ,  c  ,  c  ] ,
        [  b  ,  a  ,  c  ] ,
        [  b  ,  b  ,  a  ] ] ) ;

Ms :=  eva l (M,b=c) ;

E :=  Eigenvectors(Ms);

# Die Spalten von V muessen noch orthonormalisiert werden
GramSchmidt([Column(E[2] ,1) ,  Column(E[2] ,2) ,  Column(E[2] ,3)] ,
normal ized);

M0 :=  eva l (M,c=0) ;

JordanForm(M0);

#  Im Fal l  b=0 is t  d ie  berechnete  Jordan-Normal form of fensicht l ich
f a l s c h


